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3.1 – Розрахуйте параметри кривих Гауса для деталей та посадки за вихідними даними:

посадка Ø             ; кількість складальних одиниць n = 1000; T D = 6 σ D ; T d = 6 σ d ; ω Σ = 6 σ Σ ; .



	T D
	T d
	T ∑
	σ D
	σ d
	σ Σ

	
	
	
	
	
	

	z
	0
	0,5
	1,0
	1,5
	2,0
	3,0
	4,0

	t(z)
	0,3989
	0,3521
	0,2420
	0,1295
	0,0540
	0,0044
	0,00013

	y D =(t / σ D )×10 3
	
	
	
	
	
	
	-

	y d =(t / σ d )×10 3
	
	
	
	
	
	
	-

	y ∑ =(t / σ d )×10 3
	
	
	
	
	
	
	

	Δx = z × σ ∑
	
	
	
	
	
	
	





3 .2 – У зелених рамочках вкажіть поля допусків у буквено-цифровій формі, граничні та середні відхилення отвору та валу. За допомогою миші (лівої кнопки) активізуйте ескізи полів допусків з кривими Гауса і перемістіть у правильні положення щодо нульової лінії відхилень (номінального розміру) відповідно до граничних відхилень. Запишіть максимальні значення y D та y d у зелені рамочки на кривих Гауса. Залежно від типу посадки отвору та валу розрахуйте та запишіть у зелені рамочки 3 параметри посадки, які відносяться до вашого завдання: S max , S min , S m P , N max , N min , N m P . Розкладіть розмірні лінії зі стрілками в правильні положення щодо граничних та середніх відхилень (розмірів) валу та отвору. розмірні лінії можна збільшувати та зменшувати відповідно до необхідного розміру. За потреби використовуйте односторонні стрілки. Розташуйте 3 написи, які належать до вашого типу посадки, над розмірними лініями.SmP = 
Nmax = 
+
–
0
Ø
Smax = 
Nmin = 
NmP = 
Smin = 


EI = 




EM
  
–3σ 
–2σ 
–σ 
0
+σ 
+2σ 
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yD 

Δx 
  
  


3.3 - Виберіть потрібну схему з кривою Гауса для вашого типу посадки. У зелених рамочках вкажіть значення y Σ , допуск посадки T Σ у мікрометрах та частках σ Σ , величину довірчого інтервалу ω = 6 σ Σ , величину ΔT Σ у частках σ Σ та мікрометрах , межі допуску посадки по осі Δx у частках σ Σ межі допуску посадки по осі z , позначення посадки на полі посадки (замість H7 / k6 ). Розрахуйте та вкажіть параметри зазорів S та натягів N по осі N - S , допуск посадки T Σ за величинами S і N .ei =
es =
em
+3σ
+2σ
+σ
0
–σ
–2σ
–3σ
Δx 
yd 






yΣ



TΣ = TD + Td =  +  =   =  σΣ
ω = 6σΣ = 6 ×  ≈ 

PN = 
PS = 
Δx 
z 
S
N
ΔTΣ ≈  σΣ = 
–2σΣ 
–σΣ 
0
+σΣ 
+2σΣ 
+3σΣ 
+  σΣ 
ΔTΣ ≈  σΣ = 


– 
–2 
–1 
0
+1 
+2 
+3 
+  
Pβ = 0,27 %
 NmaxP = 
Nmax = 
SmaxP = 
Smax =
–3σΣ 
–3 
–  σΣ 
TΣ = Nmax + Smax =  
H7/k6 
0

Для перехідної посадки розрахуйте, запишіть та розмістіть координату z SN на схемі. Розмістіть вертикальну лінію, яка розділяє посадки з натягом та посадки із зазором, по координаті z SN . Також встановіть положення нуля "0", S m P або N m P по осі N - S . Розрахуйте та запишіть Φ 0 ( z SN ) , ймовірність посадок з натягом P N та ймовірність посадок із зазором P S .SmP = 
 zSN = 

Φ 0 (3) = 0,49865; Φ 0 ( z SN ) = . NmP = 




 H7/g6 


yΣ



TΣ = TD + Td =  +  =   =  σΣ
ω = 6σΣ = 6 ×  ≈ 

PS = 
Δx
z
S
N
ΔTΣ ≈  σΣ = 
–2σΣ 
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0
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SmaxP = 
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–3σΣ 
–3 
–  σΣ 
TΣ = Smax – Smin =  
SmP = 
0



 H7/s6 

NmP = 
0

yΣ



TΣ = TD + Td =  +  =   =  σΣ
ω = 6σΣ = 6 ×  ≈ 

PN = 
Δx
z
N
S
ΔTΣ ≈  σΣ = 
–2σΣ 
–σΣ 
0
+σΣ 
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ΔTΣ ≈  σΣ = 
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+  
Pβ = 0,27 %
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–3σΣ 
–3 
–  σΣ 
TΣ = Nmax – Nmin =  
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